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Genel Bilgiler
General Information
EinfUhrung

Sembollerin Agiklamasi

C;-wveeeees. Anahtarin devreye girme zamani
katsayisi
Dy ..........: Tambur gapi [mm]
ﬁ Servis faktori
f, Cikis miline gelen radyal yondeki
yukler [N]
Eam~~~~~: Cikis milinde musade edilen radyal

yoéndeki yukler [N]

H ... : Kanca yiiksekligi [m]
Il Gevrim orani
k... Donam sayisi
K ......... Yikleme tiiri
L ... Ylk [ton]
M,........... Cikis momenti [Nm]
17— : Vincin saatteki calisma sayisi
Ay ... Girig devri [d/dak]
N, ... Gikis devri [d/dak]
P, ........; Reduktor giris glicli [kW]
P, ........... Rediiktér nominal giris giicii (Bak.
performans tablolarr) [kW]
T........... Vincin giinliik galisma saati [saat]
Vi Kaldirma hizi [m/d]
Z .......... Avare makara sayisi
1 .........: Rediktor verimi
773 Toplam halat donam diizeni verimi

www.yr.com.tr

Key of Symbols

Cyovnnennent. Coefficient of switch on time

Dy ..........: Drum diameter [mm]

ﬁ Service factor

fi Overhung loads applied to the
output shaft [N]

Ezam ........ Permissible overhung loads

applied to output shafts [N]

Erkldrung von Bezeichnungen

C; v Reduktionskoeffizient der
Tatigkeitszeit

Dy ..........: Trommeldruchmesser [mm]

ﬁ Betriebsfaktor

]2 Querkrafte auf Abtriebswelle [N]

Eyum ... Zuldssige Querkrafte auf

Abtriebswelle [N]

H . .. : Hakenweg [m]

I ... Ubersetzung
Koo Einscherung

K .........: Lastkollektivfaktor
L ... .:Last [tonnen]

M. Ausgangsdrehmoment [Nm]
n...... . Anzahl von Starten pro Stunde
ANy .......... Antriebsdrehzahl [U/min]

N, ........... Abtriebsdrehzahl [U/min]

P .. Antriebsleistung [kW]

P. ... Getriebe Nennleistung [kW]

T ... Betriebsstunden pro Tag [Stunde]

Vi Hubgeschwindigkeit [m/min]
< ........... Anzahl von Losrollen
n....: Wirkungsgrad des Getriebes
778 <ot Wirkungsgrad von Anordung der

Einscherung

H. .. . : Hook path [m]

I ... Transmission ratio
ke..:Fals
K ... state of loading

L. Load [tones]
M,..........: Output torque [Nm]

n...... : Number of cycles per hour

ANy ........... Input speed of gearbox [rpm]
N, ... Output speed of gearbox [rom]
A oot Input power of gearbox [kW]
P. ........: Nominal power (Given on

performance tables) [kW]

T...: Crane working time per day [hours]
Vi Lifting speed [m/min]

Z ........... Number of idle pulleys

1] ... Gearbox efficiency

77 s......... Total rope reeving arrangament

efficiency
-
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Genel Bilgiler
General Information
EinfUhrung

Uriin Yelpazesi

Elinizdeki katalog sadece V serisi Urlnleri
icermektedir.

- M ve N Serisi

Helisel alin digliye sahip, giris ve ¢ikis milleri ayni
duzlem Uzerinde ve birbirine paralel uzanan,
Uzerlerinde bulunan ayak veya flans ile makina-
ya sabitlenen reduktérlerdir. Dolu mil ¢ikiglidir.

- D Serisi

Helisel alin digliye sahip, giris ve ¢ikis milleri
ayni duzlem Uzerinde, birbirine paralel ve belirli
bir aralikta yerlegtiriimig, iki yan yuzde bulunan
baglanti civatalari, flang veya tork kolu ile maki-
naya sabitlenen reduktorlerdir. Delik milli veya
mil ¢ikigli olabilir.

- E Serisi

Sonsuz vida ve gark dislili, belirli bir aralikta ve
birbirine dik konumlandiriimig giris ve ¢ikis mil-
lerine sahip, ¢cepegevre konumlandiriimis ayak
baglantilari, flans veya tork kolu ile makinaya
sabitlenebilen reduktorlerdir. Delik milli veya mil
cikigli olabilir.

-Y Serisi
Yatik tip reduktorler, agir sartlarda cgalismak
Uzere dizayn edilmis reduktér tipleridir.

Bu tiplerde reduktor ile bunu tahrik eden
mekanizma arasinda degisik baglanti sekilleri
mevcuttur (Mekanik ve hidrolik kaplinler, gesitli
tip kayislar ve zincirle tahrik gibi). Delik milli
veya mil ¢ikigh olabilir.

- K Serisi

Helisel alin disli ve konik dislilerden olusan, bir-
birine dik ve belirli bir aralikta konumlandiriimig
giris ve cikis miline sahip, ¢cepegevre sunulan
ayaklar, flans veya tork kolu ile makinaya sabit-
lenen rediktorlerdir. E serisinden farkli olarak
yuksek verime sahiptirler. Delik milli veya mil
cikigli olabilir.

- H ve B Serisi

Helisel ve/veya konik disliye sahip agir hizmet tipi
redUktorlerdir. Giris ve ¢ikis milleri birbirine para-
lel veya dik olabilir. Her ydnden baglanti icin ayak
baglantilari bulunur. Opsiyonel olarak flansg ile de
baglanabilir. Delik milli veya mil gikigli olabilir.

- T Serisi

T Serisi reduktorler helisel digli iki kademe
motorsuz delik milli rediktorlerdir. T Serisi
reduktorler delik milli olmasi ve kompakt gévde
yapisi sayesinde daha kuguk hacimli alanlara
montaji yapilabilmektedir.

-P veR Serisi

P ve R Serisi redUktorler planet disli rediiktorler-
dir. Endustriyel ve mobil uygulamalarda kullani-
lirlar. Diger reduktor tiplerine gére daha kuguk
hacimde daha buyuk tork iletebilirler.

-V Serisi

V ving reduktorleri M1 - M8 (1Dm - 5m) ving
siniflarina uygun olarak, cift veya sabit devirli
frenli motorlarla uretilebilmektedir.

04

Production Range

This catalogue is containing V serie of gearbo-
xes only.

- M and N Series

M and N series of YILMAZ REDUKTOR are
helical geared. The input and output shafts are
parallel to each other and on the same plane.
The gearbox can be connected to the machine
by using the foot or flange on the gearbox. Has
solid output shaft.

- D Series

D series are helical geared gearboxes with par-
allel input and output shafts. The shafts have a
distance in between and located on the same
plane. The gearbox can be assembled to the
machine by using, the connection screws on the
sides, flange or torque arm on the gearbox. Can
have hollow or solid output shaft.

- E Series

E series gearboxes are with worm and worm-
wheel. The input and output shafts are per-
pendicular to each other and have a distance
in between. It can be assembled to the driven
machine by the use of the foot, flange or torque
arm on the gearbox. Can have hollow or solid
output shaft.

-Y Series

Horizontal type gearboxes are designed to
operate in heavy conditions. In these types
there are a lot of combination forms between
gearbox and driver (for example, mechanic
and hydraulic couplings, various belt and chain
drives etc.). Can have hollow or solid output
shaft.

- K Series

These are gearboxes with helical and bevel
gears. The input and output shafts are per-
pendicular to each other and have a distance
in between. It can be assembled to the driven
machine using the foot, flange or torque arm on
the gearbox. They have high efficiency compared
to E series. Can have hollow or solid output shaft.

- H and B Series

These gearboxes are helical or/and bevel geared
industrial gearboxes . The input and output shafts
can be arranged parallel or perpendicular to each
other. The gearbox can be assembled by the use
of the foot connections on each side. Flange
connections are optional. Can have hollow or
solid output shaft.

- T Series

T Series are gear units which are helical geared,
two staged, hollow shaft mounted gear units
and manufactured according to monoblock
principal. T Series gearboxes have hollow shaft
and compact housing so that T series can be
mounted on smaller places.

- P and R Series

P and R Series gearboxes are planetary gear-
boxes. They are mostly used by industrial and
mobile applications. Planetary gearboxes can
transfer high torques in small volumes compared
to other gearboxes.

- V Serie
V hoist drives are produced according to
M1 - M8 (1Dm - 5m) crane classes.

v

Produktpalette

Dieses Katalog umfasst nur die V Serie Getrie-
be.

- Mund N Serie

Diese Modelle sind Stirnradgetriebe mit par-
allelen Antriebs- und Abtriebswelle auf einer
Ebene. Die Getriebe werden mit Ful3- oder
Flanschverbindung an die angetriebene Ma-
schine angekoppelt. Hat Vollwelle am Ausgang.

- D Serie

Diese Getriebe sind Stirnradgetriebe mit paral-
leler Antriebs- und Abtriebswelle, die auf einer
Ebene liegen und einen Abstand zueinander
haben. Diese Getriebe wird seitlich mit Gewin-
deléchern am Maschine oder mit einer Flansch
verbindet. Kann Voll- und Hohlwelle am Aus-
gang haben.

-E Serie

Diese Getriebe bestehen aus Schnecke und
Schneckenrad. Die Antriebs-und Abtriebswel-
len sind senkrecht zueinander und haben ei-
nen bestimmten Abstand. Das Getriebe wird
mit FuBbefestigung,Flanschverbindung oder
mit Drehmomentstutze an die angetriebene Ma-
schine montiert. Kann Voll- und Hohlwelle am
Ausgang haben.

-Y Serie

Diese Getrieben sind fiir Einsatz unter schwe-
ren Bedingungen ausgelegt. Bei dieser Aus-
fihrung gibt es sehr viele verschiedene Ver-
bindungsmaéglichkeiten zwischen Antrieb und
Getriebe (Zum Beispiel; mechanische und hyd-
raulische Kupplungen, Riementrieb, Kettentrieb
usw.). Kann Voll- und Hohlwelle am Ausgang
haben.

- K Serie

Diese Getrieben bestehen aus Stirnrader und
Kegelréader. Die Antrieb und Abtriebswellen
sind senkrecht und haben einen Abstand zuei-
nander. Das Getriebe wird mit FuRbefestigung,
Flanschverbindung oder Drehmomentstltze
an die angetriebene Maschine montiert. Der
Wirkungsgrad ist wesentlich hoher als E Serie.
Kann Voll- und Hohlwelle am Ausgang haben.
- H und B Serie

Diese Getriebe sind geeignet fur industrielle
Anwendungen und haben parallelen oder senk-
rechten Antrieb und Abtriebswelle auf einer
Ebene. Das Getriebe kann mit FufRen, die auf
jede Seite der Getriebe vorhanden sind, oder
optional mit Flansch an die angetriebene Ma-
schine montiert werden. Kann Voll-und Hohl-
welle am Ausgang haben.

- T Serie

T Serien Getriebe sind zwei stufige, schrag-
verzahnte Hohlwellenflachgetriebe in Mono-
blockgehause. Die T Serie hat eine kompakte
Gehause und ist serienmafig mit Abgangshohl-
welle hergestellt, so dass das Getriebe minima-
len Platzbedarf hat.

- P und R Serie

P und R Serie sind Planetengetriebe, die viel-
seitig im Industrie und bei mobiler Anwendun-
gen einsetzbar sind, mit Planetenzahnrader.
Planetengetriebe kdnnen im Vergleich zu ande-
ren Getrieben gréRere Drehmomente bei klei-
neren Bauvolumen Ubertragen.

-V Serie

V Krane und Hebezeuge werden geeignet zur
Kranklasse M1 - M8 (1Dm - 5m) hergestellt.

YILMAZ
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13 farkh biiyukliikte;

Moment arahigi: 50 - 18.000 Nm

\ \ Devir araligi: 0,1 - 500 d/dak

13 different sizes:

Torque range: 50 - 18.000 Nm
Speed range: 0,1 - 500 rom

13 verschiedene Baugréfien:
Drehmomentbereich:50 - 18.000 Nm
Drehzahlbereich : 0,1 - 500 U/min

8 farkl buyiiklukte;

Moment arahgi: 5 - 1.000 Nm
Devir araligi: 0,1 - 400 d/dak

8 different sizes:

Torque range: 5 - 1.000 Nm
Speed range: 0,1 - 400 rom

8 verschiedene Baugrofien:
Drehmomentbereich: 5-1.000 Nm

10 farkh biiyikliikte;

Moment araligi: 130 - 18.000 Nm
Devir araligi: 0,1 - 350 d/dak

10 different sizes:

Torque range: 130 - 18.000 Nm
Speed range: 0,1 - 350 rpom

10 verschiedene Baugrofien:
Drehmomentbereich: 130 - 18.000 Nm
Drehzahlbereich : 0,1 - 350 U/min

14 farkh biiyikliikte;

Moment araligi: 2.500 - 165.000 Nm
Devir araligi: 0,1 - 250 d/dak

14 different sizes:

Torque range: 2.500 - 165.000 Nm
Speed range: 0,1 - 250 rom

14 verschiedene Baugrofien:
Drehmomentber. :2.500 - 165.000 Nm
Drehzahlbereich : 0,1 - 250 U/min

10 farkh biyiikliikte;

Moment arahgi: 1.000 - 50.000 Nm
Tahvil oranlari: 3,5 - 3000 arasi

10 different sizes:

Torque range: 1.000 - 50.000 Nm
Transmission ratio: 3,5 - 3000

10 verschiedene Baugrofen:
Drehmomentber. : 1.000 - 50.000 Nm
Ubersetzung: 3,5 - 3000

10 farklh biiyiikliikte;

Moment araligi: 200 - 18.000 Nm
Devir araligi: 46 - 280 d/dak

10 different sizes:

Torque range: 200-18.000 Nm
Speed range: 46-280 rpom

10 verschiedene Baugréfien:
Drehmomentber. :200-18.000 Nm
Drehzahlbereich : 46-280 U/min

v

Drehzahlbereich : 0,1-400 U/min K..

13 farkh biiyukliikte;

Moment araligi: 50 - 18.000 Nm

\ \ Devir araligi: 0,1 - 500 d/dak

13 different sizes:

Torque range: 50 - 18.000 Nm
Speed range: 0,1 - 500 rom

13 verschiedene Baugréfien:
Drehmomentbereich:50 - 18.000 Nm
Drehzahlbereich : 0,1 - 500 U/min

11 farkh biiyiiklikte;

Moment arahigi: 200 - 15.000 Nm
‘ Devir araligi: 0,1 - 400 d/dak

11 different sizes:

Torque range: 200 - 15.000 Nm
Speed range: 0,1 - 400 rom

11 verschiedene Baugroéfien:
Drehmomentbereich:200 - 15.000 Nm
Drehzahlbereich : 0,1 - 400 U/min

25 farkh biiyiikliikte;

Moment arahgi: 1200 - 43000 Nm
Devir araligi: 2,6 - 990 d/dak

25 different sizes:

Torque range: 1200 - 43000Nm
Speed range: 2,6 - 990 rpm

25 verschiedene BaugroRen:
Drehmomentber. :1200-43000 Nm
Drehzahlbereich : 2,6-990 U/min

14 farkh biyikliikte;

Moment arahgi: 5.000 - 165.000 Nm
Devir araligi: 0,1 - 115 d/dak

14 different sizes:

Torque range: 5.000 - 165.000 Nm
Speed range: 0,1 - 115 rpm

14 verschiedene Baugrofen:
Drehmomentber. :5.000-165.000 Nm
Drehzahlbereich : 0,1-115 U/min

10 farkh biyiikliikte;

Moment arahgi: 1.000 - 50.000 Nm

. Tahvil oranlar: 3,5 - 3000 arasi

10 different sizes:

Torque range: 1.000 - 50.000 Nm
Transmission ratio: 3,5 - 3000

10 verschiedene Baugrofen:
Drehmomentber. : 1.000 - 50.000 Nm
Ubersetzung: 3,5 - 3000

VR ving rediiktorleri

M1 - M8 ,(1Dm - 5m) yiik sinifi

1ISO 4301 /1 ,(FEM 1.001 / 11l

VR Hoist Drive Units

M1-M8,(1Dm - 5m) load classification
ISO 4301/ 1 ,(FEM 1.001 / Ill)

VR Kran und Hebezeug Getriebe

M1 - M8 ,(1Dm - 5m) Belastungsart
1ISO 4301 /1 ,(FEM 1.001 / 11I)
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Genel Bilgiler
General Information
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V Serisi Rediiktorlerin Genel
Ozellikleri

YILMAZ REDUKTOR V serisi rediiktorleri mo-
noblok gdvde prensibine goére Uretilen, helisel dig-
li, Gg kademeli ving tamburu tahrik redtktérleridir.

Monoblok gévde yapisi sayesinde govde ek-
senleri tek operasyonda islenerek yuksek imalat
hassasiyeti saglanmaktadir. V serisi rediktor-
lerde civata baglantisi direkt gévde Uzerindeki
kulaklardan yapilmaktadir. Uzun saplama veya
civata gerektirmez. Bu sayede yapilan baglanti
daha rijittir. Giris ve ¢ikis eksenleri olabildigince
acik tutulmustur. Ylksek halat dmru icin buylk
caplardaki tamburlarin kullanilabilmesi amag-
lanmistir.

V serisi reduktorlerde cikis mili yataklama boyu
uzun, gévde eni genistir. Ylksek yataklama boyu
ve konik masurali rulmanlarin kullaniimasi ile
reduktérun radyal yuk tagsima kabiliyeti artiriimig-
tir. RedUktor icerisinde kullanilan genis digliler
sayesinde daha kuguk hacimde daha yuksek
ISO / FEM siniflari karsilanabilmektedir. GG20 -
GG22 pik malzemeden dokilen gévde ve yiiksek
kalitede taglanmis ve sertlestiriimis sementasyon
celigi digliler kalite kontrol sistemi altinda surekli
kontrol altinda tutularak imal edilebilmektedir.
Cikis milleri DIN 5480’e gore farkli dlgulerde
coklu kamali olarak uretilmektedir.

Musteri istegine gore cift veya tek devirli, frenli
motorlarla kullanilabilmektedir. Bes adet gévde
blyukligine sahip V serisi reduktorler 0,5 - 50
araliginda tonajlar icin kullanabilmektedir.

YILMAZ REDUKTOR olarak tasarim prensibimiz;

-Yuksek teknoloji kullanmak
-Guvenilirlik,

-Yuksek gl¢ yogunlugu,
-Yiksek verim,

-Montaj uyumlulugu,
-Esnek ¢ézimler

Dikkat Edilecek Hususlar !

- Bu katalogda verilen resimler goérsel amachdir
ve sekilsel detaylar baglayici degildir.

- YILMAZ REDUKTOR, riinler ve kataloglar
Uzerinde, musterileri bilgilendirmeksizin her turlt
degisikligi yapma hakkina sahiptir.

- Urlinler teslim alindiktan sonra driinle birlikte
verilen kullanim kilavuzu okunmadan sistem
devreye alinmamalidir.

- Katalogda verilen yag miktarlari referans amag-
lidir. Gergek yag seviyesi icin reduktor Uzerinde
bulunan yag seviye tapasi kullaniimalidir. Yag
vizkozitesi igin, rediktor etiketine bakiniz.

- Bu katalogda verilen rediktér agirliklari or-
talama agirlik degerleridir. Tahvil oranina ve
Uzerinde bagli olan aksesuara gore agirliklar
farkllik gosterenbilir.
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General Specifications of V Series
Gearboxes

YILMAZ REDUKTOR V series gear units are
three stage, helical geared hoist drum drive units
produced according to monoblock principal.

With the help of monoblock housing all axises
are machined on a single operation to achieve
high precision on the production. V series bolt
connections are made directly on the housing with
the help of easy connection holes which doesn’t
require long bolts. That ensures rigid mounting.
Input and output centre distance is extended as
possible for using larger drums to achieve longer
rope service lifes.

V series gear unit’s output shaft bearing distance
is long and housing width is extended. With the
help of longer bearing distance and taper rolling
bearings they have the capability of withstanding
high radial loads. V series are designed for higher
ISO / FEM classes with longer gear face widths
compared to similar size of products. Housing
material is GG20 - GG22 cast iron and gears
are made of high quality case carburized steel.
Material properties as well as manufacturing
processes are controlled constantly. Their output
shafts are solid output shafts with spline accord-
ing to DIN5480 and are produced with different
dimensions.

V series gear units are designed for double and
single speed brake motors. They have five dif-
ferent sizes between 0,5 - 50 tones load range.

As we are YILMAZ REDUKTOR, our design
principals are;

-Using high technology

-Reliability

-High power density

-High efficiency

-Mounting compatible

-Flexible solutions

Attention to the following points !

- Drawings are examples only and the details
on the drawings or illustrations are not strictly
binding.

- YILMAZ REDUKTOR reserve the right to make
all kinds of changes in products and cataloques
without any notice.

- Prior to commissioning, the operating instruc-
tions provided with the gearbox must be observed.
- Oil quantities given are guide values only. The
exact quantity of oil should be checked by using
the provided oil level plugs according mounting
positions. For correct oil viscosity refer to the
nameplate.

- A different operation then the indicated mounting
position on the name plate cancels the warranty.
The weights given in this catalogue are mean
values. Depending on the ratio and accessories
the weights can differ.
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Allgemeine Eigenschaften von V Serie
Getrieben

YILMAZ REDUKTOR V Serie Getriebe sind An-
triebseinheiten von Hubwerkstrommel und sind
3-stufig. Sie bestehen aus Stirnradzahnrader
und Gehause, das auf einmal gegossen wird.

Mit Hilfe von Blockgehause werden alle Ach-
sen mit einer Aufspannung bearbeitet. Dieses
Vorgehen erlaubt héchste Genauigkeit bei Ach-
sentoleranzen. Schraubenverbindungen von V
Serie werden direkt auf dem Gehause mit einfa-
chen Anschlussléchern gemacht. Dies ermdg-
licht Verwendung von kirzeren Schrauben und
dadurch starre Befestigung. Achsenabstand
zwischen Ein- und Ausgang ist mdglichst lang
entworfen. Damit kann groRere Trommel mit
hoher Seillebensdauer verwendet werden.

V Serie Getriebemotoren haben am Ausgang
lange Lagerabstand und Weite von Gehéau-
sen sind erweitert. Mit Hilfe von langer Lage-
rabstand und Kegelrollenlager kénnen diese
Getriebe hohe Querkrafte tragen. V Serie sind
entworfen fiir hohe ISO/FEM Klassen mit lan-
gem Zahnradbreiten verglichen mit Getriebe
ahnlichen BaugroRRen. Gehause ist aus GG20
- GG22 Gusseisen und Zahnrader werden aus
einsatzgeharteten Stahl mit hoher Qualitat her-
gestellt. Ausgangswellen sind Keilwellen nach
DIN 5480 und werden in verschiedenen Dimen-
sionen zur Verfligung gestellt.

V Serie Getriebemotoren sind entworfen fir 1-
und 2-Gang-Elektromotren. Diese Getriebe ha-
ben 5 verschiedene Baugréfien zwischen 0.5
und 50 Tonnen Lastbereich.

Als YILMAZ REDUKTOR unsere Entwurfsprin-
zipien sind;

- Verwenden von hohen Fertigungstechniken

- Hohe Betriebssicherheit

- Leistungsdichte

- Hoher Wirkungsgrad

- Universale Montagemdglichkeit

- Sonderlésungen

Bitte folgende Punkte beachten !

- Die Abbildungen sind beispielhaft und nicht
verbindlich.

- Alle Anderungen auf dem Katalog und an der
Produkte bleiben vorbehalten und kénnen ohne
Kenntnisnahme erfolgen.

- Vor Inbetriebnahme ist die mit gelieferter Be-
triebsanleitung zu beachten.

-Angaben (iber Olmengen sind unverbindlich.
MaRgebend ist die Olstandsschraube in der
geeigneten Montageposition. Olviskositat und
Sorte muss den Angaben des Typenschieldes
entsprechen.

- Wenn die Getriebe anders als auf dem Na-
menschild benannte Bauform eingesetzt wer-
den, verliert die Garantie ihre Gultigkeit. Die
angegebenen Gewichte sind unverbindliche
Mittelwerte ohne Zubehor; genauere Gewichte
sind abhangig von Zubehér und Ubersetzung.

YILMAZ

REDUKTOR
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Genel Bilgiler
General Information
Einfuhrung

Teknik Tanimlamalar

- Ving Siniflan

Bir vincin sinifi; toplam aktif galisma suresi
ve yukleme durumuna baglidir. ISO 4301/ 1
standardina gére M1...M8, FEM 9.511 / 86
standardina gére 1Dm...5m araliginda ving
siniflart vardir.

- Yukleme Tiirii (Yik Dagilim Faktorii)

Bir vincin ylikleme sinifi sayfa 14’te anlatilan
formillerle belirlenir. Hafif, Orta, Agir ve Cok
Agir olmak uzere dort gesit yikleme sinifi
vardir.

- Kaldirma Kapasitesi
Bir vincin kaldirabilecegi maksimum agirlig
ifade eder.

- Kanca Yiiksekligi
Vincin kancasinin en ylksek pozisyonu ile en
alt pozisyonu arasindaki mesafedir.

- Halat Donam Diizeni
Halat donam diizeni N/n, — h seklinde 3 sayi
ile ifade edilir. Burada ;

N: Toplam halat donam sayisini

ny,: Tamburdan gikan halat sayisini

h: Kanca sayisini ifade eder.
Kanca sayisi genellikle 1 oldugunda yazilmaz.
Ornegin 4/1 ; toplam donam sayisinin 4, halat
sayisinin 1 oldugunu ifade eder.

- Toplam Halat Donam Sayisi
YUkin hizi ile, halatin tambura dolandidi nokta-
daki tegetsel hizi arasindaki orandir.

- Tambur Capi
Halat tambur ¢api asagidaki formil ile hesap-
lanir.

DT = h1Xd
Dy = Tambur gapi

d = Halat capi

h, = Katsayi (Asagidaki tablodan bakiniz.)

Technical Explanations

- Crane Classification

The factors to be taken into consideration

for the determining the group to which crane
belongs to are; total working hours of expected
service life and the state of loading. There are
crane classes between M1...M8 according to
ISO 4301/ 1 standard and between 1Dm...5m
classes according to FEM 9.511 / 86 standard.

- State of Loading (Load Spectrum Factor)
You can calculate state of loading of a crane
with the formulas written at page 14. There are
four different states of loading which are Light,
Moderate, Heavy and Very Heavy.

- Load Capacity
Maximum load that a crane can handle.

- Hook Path
Maximum height that a crane can raise or lower
the load.

- Rope Reeving Arrangement
Rope reeving arrangement is expressed as
N/n, — h with 3 numbers. As ;

N: Total falls

ny: Rope number

h: Hook number
Hook number is not written, when it’s 1. For ex-
ample 4/1 means; total falls is 4 and rope num-
beris 1.

- Falls

It is the ratio between the lifting speed and the
tangential velocity of the rope at the point where
it is wrapping to drum.

- Drum Diameter
Rope drum diameter can be calculated with the
below written formulae.

DT = h1.X'd

Dy = Drum diameter
d= Rope diameter

hi = Coefficient (Look from the table below. )

Technische Erlauterungen

- Kranklassen

Klasse von einem Kran ist abhangig von ge-
samten Betriebsstunden bei vorgesehenem
Lebensdauer und Belastungsart. Es gibt Kran-
klassen M1 bis M8 nach I1SO 4301-1 und 1Dm
bis 5m nach FEM 9.511/86.

- Belastungsart (Lastkollektiv)
Man kann Lastkollektivfaktor mit Hilfe von Glei-
chungen auf der Seite 14 berechnen. Es gibt
vier Zustande von Belastung, namlich Leicht,
Mittel, Schwer und Sehr Schwer.

- Belastungskapazitat
Maximale Belastung, die von dem Kran getra-
gen werden kann.

- Hakenweg
Hakenweg ist der Abstand zwischen der héchs-

ten und untersten Position von dem Haken.

- Ordnung von der Seileinscherung
Ordnung von Seileinscherung wird ausgedriickt
als N/n, — h mit 3 Zahlen.

N: Gesamteinscherung

Ny Seilnummer

h:Hakennummer
Haken Nummer wird nicht geschrieben, wenn
es 1 betragt. Zum Beispiel 4/1 bedeutet Ge-
samteinscherung ist 4 und Seilnummer 1 ist.

- Einscherung

Es ist das Verhaltnis zwischen der Hubge-
schwindigkeit und der Geschwindigkeit des
Seils an dem Punkt, wo Seil tangential zu der
Trommel abgewickelt wird.

- Trommeldurchmesser
Trommeldurchmesser kann mit dem unten ge-
genenen Formeln berechnet werden.

DT = h1Xd

Dr = Trommeldurchmesser
d = Seildurchmesser

h = Koeffizient (Sehen Sie folgende Tabelle )

FEM Grubu Donmeyen Halat Donebilen Halat
FEM Group Nonfexible Rope Standard Rope
FEM Gruppe | Nicht drehendes Seil Drehendes Seil
1Em 10 1.2
1Dm 11.2 12,5
1Cm 12.5 14
1Bm 14 16
1Am 16 18
2m 18 20
3m 20 22.4
4m 224 25
5m 25 28

Die in den Leistungs- und Drehzahltabellen angegebe-
nen Kranklassen gelten nur fiir Getriebe. Die Kranhers-
teller miissen andere Krankomponenten selber kontrol-
lieren.

Gii¢ devir sayfalarinda verilen ving siniflari sadece re-| Crane Classes which are given on performance tables
diiktorler icin verilmistir. Vincin diger aksamlan igin| only for gearboxes. Crane producers must make their
uiretici firma kendi kontroliinii yapmahdir. calculations for other equipments.

v
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- Cikig Momenti (M,) [Nm]

Motorun verdigi momentin tahvil orani ve verim-
le ile garpilarak elde edilen degerdir. Redukto-
riin ¢ikisindan alinabilecek momenti gosterir.

- Nominal Giig (P,) [kW]

Nominal gug, reduktorin belirtilen 1ISO / FEM
sinifina gére mekanik olarak tasiyabildigi gug-
tir. Redlktorlerin nominal glgleri, performans
tablolarinda verilmistir.

- Gevrim orani (i)
Rediktorin giris devrinin ¢ikis devrine oranidir.

- Miisade Edilen Radyal Yiikler Fgam [N]
Reduiktoriin ¢ikis milinde mil ortasindan miisa-
de edilen radyal yuklerdir.

Teknik Ozellikler

- Ses seviyesi

Reduktérlerimizin ses seviyesi VDI 2159’ da
verilen reduktorler icin misade edilen ses sevi-
yelerinin altindadir.

- Boya ve Korozyon Korumasi

Reduktérlerin standart rengi DIN1843’e gore
RAL 7031 dir. Istek lzerine farkli renklerde
boyanabilir. Nemli ve korozif bdlgeler igin istek
Uzerine farkli boya uygulanabilir.

- Yaglama

V Serisi redlktorler yaglama tablolarinda veri-
len yagdlar ile doldurulmaktadir.Yag detaylari igin
yaglama bélimuine bakiniz.

- Aksesuarlar

V Serisi rediktorlerde asagidaki aksesuarlar
kullanilabilir.

- Tambur baglanti flang!

- Ozel kege gdziimleri

- Seffaf yag seviye gostergesi

- Farkl 6zelliklerde elektromanyetik frenler

- Termistor

- Manuel kollu fren

Diger 6zel aksesuarlar igin litfen,
YILMAZ REDUKTOR ile temasa geginiz.
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- Output Torque (M,) [Nm]

Multiplication of motor output torque with trans-
mission ratio and efficiency gives the result of
output torque at the output shaft of the gear unit.

- Nominal Power (P,) [kW]

The nominal power is the power which gearbox
can mechanically resist under the required ISO
/ FEM classification. The nominal powers are
given on the performance tables.

- Ratio (i)
Ratio between output shaft speed and input
shaft speed.

- Permissible Overhung Loads Fqam [N]
Permissible overhung loads at the midpoint of
the output shaft of gearboxes.

Technical Specifications

- Noise Level
The noise level of our gearboxes is below the
permitted values defined in VDI guidelines 2159
for gear units.

- Coating and Corrosion Protection

The gearboxes are painted with RAL 7031 ac-
cording DIN1843. Different colors are avaliable
upon request. Paintings for high humidity or
chemically aggressive environments are avali-
able upon request .

- Lubrication

V series of gearboxes are filled with oils which
is indicated on lubrication tables. For lubrication
details please refer to the lubrication section.

- Accessories

The following accessories can be applied to

V series gearboxes.

- Drum connection flange

- Special sealing solutions

- Oil level indicator

- Electromagnetic brakes with different
specifications

- Thermistor

- Manual brake

For other accessories please contact,
YILMAZ REDUKTOR.
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- Ausgangsmoment (M,) [Nm]

Multiplikation von Ausgangsmoment des Mo-
tors mit Ubersetzung und Division das Ergebnis
mit Wirkungsgrad ergibt den Betrag von Aus-
gangsmoment der Getriebe.

- Nennleistung (P,) [kW]

Die Nennleistung ist die Leistung, die von Ge-
triebe mechanisch unter der angeforderten ISO
| FEM-Gruppierung tragen werden kann. Die
Nennleistungen basieren sich auf Leistungsta-
bellen.

- Ubersetzung (i)

Wird aus dem Verhaltnis von Ausgang- zu Ein-
gangswinkelgeschwindigkeit bestimmt.

- Zulassige Querkrafte Fqam [N]
Zulassigen Querkrafte,die am Mittelpunkt der
Abtriebswelle von Getrieben einwirken.

Technische Informationen

- Gerauschpegel

Gerauschstarken aller Getriebe bleiben unter
die zulassigen Werte, die fir die Getriebe in der
VDI-Richtlinie 2159 festgelegt sind.

- Lackierung und Korrosionsschutz

Die Getriebe werden mit der Farbe RAL 7031
nach DIN1843 lackiert. Auf Wunsch sind Son-
derlackierungen maoglich. Alle Getriebe kdnnen
auf Wunsch auch in korrosionsgeschiitzter Aus-
fihrung fir aggressive Umgebungen geliefert
werden.

- Schmierung

V Serien Getriebe werden mit Olen entspre-
chend der Schmierungstabellen, falls nicht an-
ders vereinbart, geliefert. Fir weitere Schmie-
rungsangaben siehe Kapitel Schmierung.

- Zubehor

Folgendes Zubehdr kann mit VV Serien Getriebe
geliefert werden.

- Trommelflansch

- Spezielle Dichtungslésungen

- Olstandsanzeige

- Elektromagnetische Bremsen mit unterschied-
lichen Eigenschaften

- Thermistorschutz

- Bremse mit Bremshebel

Fur weiteres Zubehor kontaktieren Sie bitte mit,
YILMAZ REDUKTOR.

YILMAZ

REDUKTOR
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Tip Tanimlamasi / Unit Designation | Typenbezeichnungen

VRS573.1K-3E1328/4C -L10
Fren / Brake / Bremse

L-230V Fanli / With Fan / Mit Lufter

P-24V Fanli / With Fan / Mit Lufter

S$-230 V Fansiz / Without Fan / Ohne Lifter
Z-24 \/ Fansiz / Without Fan | Ohne Lifter

00-5Nm 10- 100 Nm
01- 10 Nm 20-200 Nm
02- 25 Nm 30- 300 Nm
04- 40 Nm 40- 400 Nm
05- 50 Nm 50- 500 Nm

Kutup sayisi / Number of poles | Anzahl der Polen

Motor Biiyiikliigii / Motor Size | MotorbaugroRe
E132S /4

Kutup Sayisi / Pole Number | Anzahl der Polen
Govde uzunlugu / Frame Lenght | Gehauselange des Motors

Motor biiyikliigii / Motor size | MotorbaugréRe

Motor tipi / Motor type / Motortyp

— Motor Verim Sinifi/ Motor Efficiency Class / Motor-Effizienzklasse

Coklu Kamali Mil Gikish (DIN5480)

Output Shaft with Spline (DIN5480)

Keilwelle nach (DIN5480)

1K Standart / Standard / Standard

1L Opsiyonel / Optional / Auswahlbar

1M Opsiyonel / Optional / Auswahlbar ( Sadece VR673 igin / Only for VR673 / Nur fir VR673 )

Kademe Sayisi / Stage | Anzahl der Stufen
3 Kademe / 3 Stages / 3-stufig

Revizyon Numarasi / Revision Number / Anderungsnummer

G_évde Biiytuikliik / Housing Size | GroRe der Gehduse
2.8

Giris Tipi / Input Type | Eingangstyp
R :Motorlu / With Motor / Mit Motor

Rediiktor Tipi / Gearbox Type | Getriebe
V Serisi / V Serie | V Serie

v
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Motor Biiyiikliigiine Gore Geometrik Miimkiin Cevrim Oranlari
Geometrically Possible Combinations of Ratios According to Motor Size
Geometrisch mogliche Kombinationen von Ubersetzungen nach Motorbaugréf3e
- Motor Biiyiikliigui / Motor Size / MotorbaugrofRe
ip
Type
Typ 63 71 80 90 100 12 132 160 180 200 225 250 280 315
25,44 - 25,44 - 25,44 - 25,44 - 25,44 - 25,44 - 25,44 -
VR273 137,94 137,94 137,94 137,94 120,49 83,46 60,39
32,11 - 32,11 - 32,11 - 32,11 - 23,58 - 23,58 - 23,58 -
VR373 121,67 121,67 121,67 121,67 121,67 106,69 79,34
95,87 - 95,87 - 95,87 - 34,28 - 28,45 - 28,45 - 28,45-81,00
VR473 138,35 138,35 138,35 138,35 138,35 121,49 101,48
51,97 51,97
’ ! 28,30 - 28,30 - 28,30 - 28,30 - 28,30 - 42,62
VRS73 110(575?7537‘ 11053"1787' 16377 163,77 16377 14335 |58,36 - 87,90
119,86 - 119,86 - 58,54 - 58,54 - 58,54 - 58,54 -
VR673 213,15 213,15 213,15 213,15 134,51 102,10
148,95 - 148,95 - 76,29 - 49,45 - 49,45 - 49,45 - 49,45 -
VR773 233,77 233,77 233,77 233,77 166,50 128,81 85,99
152,83 - 152,83 - 81,40 - 53,03 - 53,03 - 46,82 -
VR873 170,32 170,32 170,32 170,32 170,32 134,22 46,82 -91,16 /46,82 - 91,16 |46,82 - 69,01 46,82 - 69,01

Ving Tamburu Baglanti Flansi

V serisi reduktorlerin ¢ikis milleri standart
olarak DIN 5480 standardina gore ¢oklu kamali
olarak uretilmektedir. Asagidaki 6rnek montaj
resminde goruldigu gibi rediktor mili ile tam-
bur arasindaki baglanti tambur baglanti flangi
ile saglanabilir. Yilmaz Reduktor her redtktor
buyukligu icin ¢ikis mil gcoklu kama standardi-
na uyumlu tambur baglanti flansini opsiyonel
olarak sunmaktadir. Olgii sayfalarinda tambur
baglanti flansi 6lgulerini bulabilirsiniz.

Drum Connection Flange

V series gearboxes output shafts are with spline
according to DIN 5480 standard. As you can see
on the below drawing the connection between
gearbox output shaft and drum can be estab-
lished by drum connection flange. You can order
this optional connection flange suitable to our
output shaft with spline according to DIN 5480.
You can find the dimensions of these flanges at
dimension pages.
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Trommelflansch

V Serie Getriebemotoren haben am Ausgang
Keilwelle nach DIN 5480. Verbindung von Getrie-
beausgangswelle mit Trommel durch Trommel-
flansch wurde auf dem unteren Abbildung dar-
gestellt. Diese auswahlbare Verbindungsflansch
geeignet zur Keilwelle nach DIN 5480 kann von
uns bestellt werden. Die Abmessungen von die-
sem Flansch kann von der Abmessungsseiten
abgelesen werden.

1 -V Serisi Rediiktor / V Series Gearbox / V Serie Getriebe
2 - Baglanti Saci / Connection Plate /Verbindungsplatte
3 - Tambur Baglanti Flansi / Drum Connection Flange / Trommelflansch

4 - Tambur / Drum | Trommel

-
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Vingler igin rediiktor secimi; endustriyel rediktor-
lerde kullanilan servis faktori veya 1ISO 4301 /1
ve FEM 9.511/ 86 standartlarinda anlatilan ving
siniflandirmalari kullanilarak yapilabilir. Ving sek-
tortine Ozel olarak gelistirilen V serisi rediiktorle
rimizin segimlerinin ISO (FEM) ving siniflarinin
kullanilarak yapilmasi tavsiye edilir (sayfa 13).
Sayfa 15'te ving siniflarina karsilik gelen servis
faktorleri gosterilmistir.

Servis Faktorii

Servis faktoru (fs) reduktorin cahstigi sartlar
ile uyumlu olmasi igin gerekli olan katsayisidir.
“fs =1” Dlizguin ve sakin ylklerde, gunlik sekiz
saat ve saatte yuz start calismayi karsilar.

Asagidaki etkenlere baghdir:

- Gunluk gcaligma siresi
- YUk sinifi

- Bir saatteki start sayisi
- Reduktor tahrik tipi

- Diger gozlemler

Bu etkenleri géz 6nune aldigimizda, gerekli
servis faktorinu belirlemek igin:

1. Makinanin giinlik calisma suresi tespit edilir.
2. Makinanin ne tiirde yukler verdigi tespit edilir.

U - Dlizglin ve sabit ylkler
M - Orta darbeli yUkler
H - Agir darbeli ytkler

3. Saatteki start sayisi tespit edilir.
4.1k Gg maddeye bagl servis faktéri asagidaki
tablodan segilir.

Gearboxes for crane industry can be selected
either using industrial service factor or ISO
4301/ 1 (FEM 9.511/ 86) standards crane clas-
sification system. Using ISO (FEM) classifica-
tions explained on page 13 is recommended for
choosing V series gearboxes, which are specifi-
cally designed for crane industry. Service factor
value for a specific crane class can be seen at
comparison table at page 15.

Service Factor

Service Factor (fs ) is a coefficient, which takes
into account the different running conditions of
the driven machine.” fs=1" is used for uniform
loads 8 hours working per day and up to 100
starts per hour.

Service factor depends on:

- Running time

- Nature of load

- Frequency of starting
- Driver type

- Other considerations

For the right selection of the needed service
factor for your machine;

1. Determine the running time of driven machine.
2. Select the nature of load of driven machine

U - Uniform loads
M - Moderate loads
H - Heavy shock loads

3. Determine frequency of starting

4. After determining the above mentioned factors,
the service factor can be easily selected from the
table given bellow.

Gilinliik Caligma Siiresi
Operating Time hour / Day
Laufzeit Std. / Tag

Getriebe fur Kran und Hebezeuge kann entwe-
der mit Betriebsfaktor oder mit Kranklasse nach
1ISO 4301-1 (FEM 9.511/86) ausgelegt werden.
Verwendung von ISO-Gruppierung (FEM), er-
klart auf der Seite 13, wird empfohlen bei der
Auswahl von V Serie Getrieben. Betriebsfaktor
fir eine bestimmte Kranklasse kann von der
Vergleichstabelle auf der Seite 15 abgelesen
werden.

Betriebsfaktor

Der Betriebsfaktor (fs) ist ein faktor fur die Ge-
triebe, damit sie unter den Betriebsbedingun-
gen sicher arbeiten. “fs =1” steht fir gleichfér-
mige Belastung, 8 Studen pro Tag und bis zu
100 Schaltungen pro Stunde.

Betriebsfaktor ist abhangig von:

- Betriebsdauer

- Belastungsart

- Schalthaufigkeit
- Antriebsart

- Andere Faktoren

Um die richtigen Betriebsfaktor festzulegen;
1. Betriebsdauer der angetriebenen Maschine
bestimmen.
2. Belastungsart der angetriebenen Maschine
auswahlen.

U - Gleichférmige Belastung

M - Ungleichférmige Belastung

H - Stark Ungleichférmige Belastung

3. Schalhaufigkeit bestimmen.

4. Nach Bestimmen der oben angegebenen
Werte, kénnen die Betriebsfaktoren von der
unten stehenden Tabelle entnommen werden.

—
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Ving Uygulamalarinda Siniflandirma
ISO 4301 /1 (FEM 9.511/86)

Bir vincin kullanim sinifi belirlenirken ilk dnce;
yukli olarak giinlik ortalama aktif calisma
suresi belirlenmelidir. Vincin kanca yuksekligi,
saatteki calisma sayisi, isletmenin ginlik ga-
lisma saati (mesai) ve kaldirma hizi biliniyorsa
asagidaki formdl yardimiyla giinlik ortalama
aktif calisma stresi saat cinsinden hesapla-
nabilir.

_2XHXnXT

! 60 X V,

H: Kanca yiksekligi [m]
n:. Saatteki calisma sayisi
T: Ginliik galisma saati

V,: Kaldirma hizi [m/d]

Hesaplanan gunlik ortalama aktif calisma si-
resi, yilda kag guin kullanilacagi ve beklenilen
omrl yil olarak belirlendikten sonra, bir vincin
sadece hareket halindeyken kullanim halinde
oldugu dusunulerek, bu ¢ degerin garpilma-
siyla toplam beklenilen kullanim zamani saat
cinsinden belirlenir. Toplam kullanim zamani-
na gore 10 sinif vardir. Vincin kullanim sinifi
asagidaki tablodan okunur.

Crane Classifications
ISO 4301/1 ( FEM 9.511/ 86 )

While determining class of utilization of a crane,
we have to calculate average daily utilization time
in hours. We can calculate average daily utiliza-
tion time with the help of below written formula
if we know crane’s hook path, number of cycles
per hour, working time per day and lifting speed.

_2XHXnXT

! 60 X V,

H: Hook path [m]
n: Number of cycles per hour
T Working hours per day

Vi Lifting speed [m/min]

After we calculate average daily utilization time,
we can determine maximum total duration of use
in hours by multiplying average daily utilization
time, the number of working days per year and
the number of years of expected service. There
are 10 utilization classes according to total dura-
tion of use, which we can read from below table.

Kranklassen
1ISO 4301-1 (FEM 9.511/86)

Bei der Bestimmung der Laufzeitklasse von
Kran soll durchschnittliche Laufzeit pro Tag
in Stunden festgestellt werden. Man kann die
durchschnittliche Laufzeit pro Tag mit Hilfe von
unten angegebener Gleichung berechnen. Dabei
braucht man Hakenweg, Anzahl von Startzyklen
pro Stunde, Betriebsstunde pro Tag und Hubge-
schwindigkeit zu wissen.

_2XHXnXT

! 60 X V,

H: Hakenweg [m]
n: Anzahl von Startzyklen pro Stunde
T: Betriebsstunde pro Tag

V,.: Hubgeschwindigkeit [m/min]

Nachdem man durchschnittliche Laufzeit pro Tag
berechnet hat, kann maximale Gesamtlaufzeit in
Stunde festgestellt werden, indem man durch-
schnittliche Laufzeit, Anzahl von Betriebstagen
pro Jahr und Jahren von erwartetem Lebens-
dauer multipliziert. Es gibt 10 Laufzeitklassen
entsprechend zu Gesamtlaufzeit, die von der
unteren Tabelle abgelesen werden kann.

Kullanim Sinifi | Toplam Kullanim Zamani [saat]
Class of Utilization Total Duration of Use [hour]

Laufzeitklasse Gesamtlaufzeit [Stunde]

To 200

T, 400

T, 800

T3 1600

T, 3200

Ts 6300

T 12500

T7 25000

Tg 50000

Ty 100000

www.yr.com.tr
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General Information
EinfUhrung

ikinci olarak vincin yiik sinifinin ne oldugunun
belirlenmesi gerekir. Asagidaki esdeger yik
formild yardimiyla K, yik faktori belirlenir.

i=1. n[tT (lznm ]

t;: Her bir yukteki galisma suresi
tr: Toplam kullanim slresi
P:: Her bir ylkin miktari

Pras:

Maksimum yukin miktari

n: Toplam yUk degisim sayisi

= b Py b Py Py

max

Hesaplanan K, degeri ile asagidaki tabloda
verilmis olan K,, degerleri karsilastirilarak
vincin yukleme turtune karar verilir.

Secondly we have to determine the state of
loading of the crane. We can calculate load
spectrum factor K, with below written formula.

2

i=l.n Z(Pmax ) ]
t;: Average duration of use at the
individual load levels.

tr: Total of all the individual durations
at all load levels

P: Individual loading magnitudes

P.... Greatestloading magnitude
n: Total number of individual load
levels

= b Py b Py s Py

The nominal load spectrum factor for the crane is
then established by matching the calculated load
spectrum factor to the closest (higher)

nominal value of K, given at below table

Zweitens soll Lastkollekiv von Kran bestimmt
werden. Wir kénnen Lastkollektiffaktor K,
mit unterer Gleichung berechnen.

]{ﬁ - ,zgzn[tT (}2nu ]

t;: Durchschnittliche Laufzeit bei
verschiedene Belastungsstufen

tr: Alle Laufzeiten zusammen bei allen
Belastungsstufen

P: Amplituden von jeweiliger Belastung

P GroRte Amplitude der Belastung
n: Anzahl von verschiedene Belastungs-
stufen

4 b 3 t.,, P \s
R PG G
Der Lastkollektivfaktor K, wird mittels Vergleich
zwischen berechneter und angegebene Werte
nach unterer Tabelle beschlossen.

Yiikleme Tiirii K
State of Loading m
Belastungsstufen
. Genellikle hafif agirliklar, sadece 6zel durumlarda (nadiren) maksimum
L1 - HAFIF yiikleri kaldiran vingler.
L1-LIGHT 0,125 Cranes subjected very rarely to the maximum load and, normally, to light loads.
L1-LEICHT Krane,die ausnahmsweise der Hochstbeanspruchung und laufend weit geringeren Beanspruchungen
unterzogen werden.
Genellikle orta derecedeki yiikleri, ancak oldukca sik da maksimum yiikleri kaldiran vingler.
L2 - ORTA Cranes subjected fairly frequently to the maximum load but, normally, to rather moderate loads.
L2 - MODERATE 0,25 Krane,die ungefahr wahrend gleicher Zeitfristen schwachen, mittleren und Héchsten Beanspruchungen
L2 - MITTEL unterzogen werden.
L3 - AGIR Genellikle agir yiikleri, ancak sik sik da maksimum yiikleri kaldiran vingler.
L3 - HEAVY 0,50 Cranes subjected frequently to the maximum load and, normally, to loads of heavy magnitude.
L3 - SCHWER Krane,die hauptsachlich Beanspruchungen in der Nahe der Hochstbeanspruchung unterzogen werden.
L4 - GOK AGIR Genellikle maksimum yiikleri kaldiran vingler.
L4 - VERY HEAVY 1,00 Cranes subjected regularly to the maximum load.
L4 - SEHR SCHWER Krane,die regelmaRig mit Héchstbeanspruchung unterzogen werden.

Vincin kullanim sinifi ve ylUkleme tiri belirlen-
dikten sonra yan sayfadaki tablodan vincin ISO
(FEM) sinifi belirlenir. Kullanilacak reduktorin
sinifinin, burada belirledigimiz ving sinifinin Gze-
rinde veya ayni sinifta olmasi gerekir. Katalogu-
muzun gui¢ ve devir sayfalarindan, belirli tonaj ve
donam sayisinda, V serisi rediiktorlerimizin hangi
ISO (FEM) siniflarini sagladiklar gorilebilir. Bu-
rada verilen ving siniflar rediiktor digindaki
ving ekipmanlarini kapsamaz.

14

Having determined the class of utilization and the
state of loading, the ISO (FEM) classification of a
crane can be determined from the table at next
page. Suitable gearboxes class has to be same
or higher then the class of the crane. You can
see the ISO (FEM) classes at specific tones and
falls of our V series gearboxes at performance
tables. Crane classes which are given on the
performance tables do not cover other crane
equipments except gearboxes.

v

Nach der Bestimmung der Laufzeitklasse und
Lastkollektiv kann der ISO (FEM) -Gruppierung
eines Krans aus der Tabelle auf der nachsten
Seite bestimmt werden. Geeignetes Getriebe
muss gleiche oder héhere Kranklasse haben. Sie
kénnen die ISO (FEM) -Klassen bei bestimmter
Belastung und Einscherung des V-Serie Getrie-
bes auf die Leistungstabellen finden. Die in den
Leistungs- und Drehzahltabellen angegebe-
nen Kranklassen gelten nicht fiir die anderen
Krankomponenten sondern nur fiir Getriebe.

YILMAZ

REDUKTOR

www.yr.com.tr



Genel Bilgiler

General Information
Einfuhrung
Ving Siniflari (ISO 4301 /1 ( FEM 9.511/ 86 ))
Yiik Sinifi Crane Classes (ISO 4301/1 ( FEM 9.511/86))
State of Loading Km Kranklassen (ISO 4301 /1 ( FEM 9.511/86))
Belastungsstufen
To T T2 T3 Ta Ts Te T7 Tg Ty
L1 - HAFIF
L1-LIGHT 0,125 M1 (1Dm) | M2 (1Cm) | M3 (1Bm) | M4 (1Am) | M5 (2m) | M6 (3m) | M7 (4m) | M8 (5m)
L1 - LEICHT
L2 - ORTA
L2 - MODERATE 0,25 M1 (1Dm) | M2 (1Cm) | M3 (1Bm) | M4 (1Am) | M5 (2m) | M6 (3m) | M7 (4m) | M8 (5m)
L2 - MITTEL
L3 - AGIR
L3 - HEAVY 0,50 | M1 (1Dm) | M2 (1Cm) | M3 (1Bm) | M4 (1Am) | M5 (2m) | M6 (3m) | M7 (4m) | M8 (5m)
L3 - SCHWER
L4 - COK AGIR
L4 - VERY HEAVY 1,00 | M2 (1Cm) | M3 (1Bm) | M4 (1Am) | M5 (2m) | M6 (3m) | M7 (4m) | M8 (5m)
L4 - SEHR SCHWER

Ving Siniflan - Endiistriyel Servis
Faktorii Tablosu

V serisi reduktorlerimizin “fs=1" sarti igin tagi-
dig1 guicler performans tablolarinda verilmistir.
Asagidaki ving siniflar - servis faktoru karsilas-
tirma tablosu ile gerekli servis faktori belirlenir.
Daha sonra V serisi performans tablolarindan
baglanabilecek emniyetli motor glic belirlenir.

Crane Classes - Industrial Service
Factor Table

You can find nominal powers of our V series
gearboxes for “fs=1” condition at performance
tables. With the help of the following
comparison table and V series performance
tables you can determine required service
factor for a specific crane class and maximum
input motor power.

Kranklassen - Tabelle von industriellen
Betriebsfaktor

Sie kénnen Nennleistungen unserer V-Serie Ge-
triebe fur “fs=1” auf der Leistungstabellen finden.
Mit Hilfe der folgenden Vergleichstabelle und
V-Serie Leistungstabellen kann erforderlicher
Betriebsfaktor fiir eine bestimmte Kranklasse
und maximale Motoreingangsleistung bestimmt
werden.

www.yr.com.tr

Servis Faktorleri
Yiik Sinifi Service Factors
State of Loading K Betriebsfaktoren
Belastungsstufen mn
To T LP) T3 Ty Ts Te T Tg To
L1 - HAFIF
L1-LIGHT
L1 - LEICHT 0;125 08 0,8 0,8 0,8 0,8 0,9 1.1 14
L2 - ORTA
L2 - MODERATE

L2 - MITTEL 0,25 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8 0,9 1.1 1,4
L3 - AGIR

L3 - HEAVY

L5 SOEMER 0,50 08 038 08 08 08 09 1,1 1,4

L4 - GOK AGIR
L4 - VERY HEAVY
L4-sEHRscHwer | 100 08 0.8 08 0.8 09 11 14

ISO M1 M2 M3 M4 M5 M6 M7 M3

(FEM) (1Dm) (1Cm) (1Bm) (1Am) (2m) (3m) (4m) (5m)

fs 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8 0,9 1.1 1,4
v
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General Information
EinfUhrung

Ving Siniflari - Endiistriyel Servis
Faktorii Tablosu ve Performans
Tablolari Kullanilarak Rediiktor Segimi

Katalogumuzun gug¢ ve devir sayfalarinda
verilmeyen bir tonajda veya tambur ¢apin-

da kullanilacak bir ving igin rediktor segimi
yapilacaksa ilk dnce reduktorin cikigindaki
gerekli tork ve devir ihtiyaci asagidaki formuller
kullanilarak belirlenmelidir.

Tork :

X X
M2=L 9,81 X(D,/2000)

kX 15

M,: Rediiktor gikisinda gerekli tork [Nm]
L: Yk [kg]
Dr: Tambur ¢api [mm]
k: Donam sayisi
1)s: Halat donam diizeni verimi
Halat donam diizeni verimi : Toplam halat

donam duzeni veriminin belirlenmesinde asagi-
daki formdl kullanihr.

Ns=MNr X 775& X Nr

1]s. Toplam halat donam diizeni verimi

1 £: Avare makaralar haricinde donama
dahil olan makaralarin toplam verimi

1 4: Tek avare makara verimi
Nr: Ana tambur verimi
Z: Avare makara sayisi

1 & avare harici bir makaranin verimidir.
Vinglerde genel olarak avare makara kullanil-
maz; bu durumda z sifir alinir. 7]7 ana tambur
verimi ve makara verimi icin herhangi bir veri
yok ise yaklasik olarak 0,98 alinabilir.

1 r avare makaralar haricinde donama dahil
olan makaralarin toplam verimi agagidaki
formiilden hesaplanir.

_ 1 L=k
= 1=,
Nx: 0,98

k: Donam sayisi

Yukaridaki formdiller kullanilarak belirli donam
sayilari icin yaklasik olarak hesaplanan toplam
halat donam duizeni verimleri yan sayfadaki
tablodan okunabilir.
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How to Use Performance Tables and
Crane Classes - Industrial Service
Factor Table for Selection of Gearbox

If you want to choose a gearbox for a crane
that’s tonnage and drum diameter is not at our
performance tables, first you have to calculate
required output torque and output speed of
gearbox by using below written formulas.

Torque:

_ LX9,81X(D;/2000)

M. kX 15

M,: Required output torque [Nm]
L: Load [kg]

Dr: Drum diameter [mm]
k: Falls

Ns: Rope reeving arrangement
efficiency

Rope reeving arrangement efficiency : Total
efficiency is calculated by using below formula.

Ns =NrXNaX1ny

Ns: Total rope reeving arrangement
efficiency

1k Total efficiency of the pulleys
except idle pulleys

1) 4. One idle pulleys efficiency
Nr: Main drum efficiency
Z: Number of idle pulleys

N is one pulley’s efficiency except idle
pulleys. At cranes usually there is no idle
pulleys, so Z can be considered as zero. If
there is no information about 1z main drum
efficiency and pulley efficiency both can be
considered as 0,98. 1 total pulley efficiency
except idle pulleys can be calculated by using
below formula.

_ 11—
M= 1=,
& 0,98

k: Falls

Efficiency values; calculated approximately for
some number of falls by using above written
formulas can be read from the table at next

page.

v

Verwendung von Leistungstabellen
und Kranklasse-Betriebsfaktor-Ver-
gleichstabelle fiir Getriebeauswahl

Wenn Sie ein Getriebe fir einen Kran, dessen
Tonnage und Trommeldurchmesser nicht auf
unserem Katalog steht, wahlen wollen, miissen
Sie zunachst erforderliche Drehmoment und
Abtriebsdrehzahl des Getriebes mit unten ge-
schrieben Formeln berechnen.

Drehmoment:
_ LX9,81X(D;/2000)
kX 15

M,

M,: Erforderliches Abtriebsmoment [Nm]
L: Last [kg]

D;: Trommeldurchmesser [mm]
k: Einscherung

1s: Wirkungsgrad von Anordnung der
Einscherung

Wirkungsgrad von Anordnung der Einsche-
rung: Gesamtwirkungsgrad wird berechnet
durch folgende Gleichung.

Ns = Nr X Uf\ X Nr

1s: Wirkungsgrad von Anordnung der
Einscherung

1 r: Gesamteffizienz von Rollen auler
Losrollen

1) 4. Effizienz von einer Losrolle
N Effizienz von Haupttrommel
Z: Anzahl von Losrollen

Nk ist die Effizienz einer Rolle aufier Losrollen.
Bei Krane gibt es gewdhnlich keine Losrollen,
deswegen Z kann als null angenommen werden.
Wenn es keine Information tbet 777 gibt, kann
Trommelwirkungsgrad und Rollenwirkungsgrad
als 0.98 angenommen werden. T]r Gesam-
trollenwirkungsgrad aufler Losrollen kann mit
folgender Gleichung bestimmt werden.

_ 1Ly L=m
T = k1=,
1k 0,98

k: Einscherung

Von der Tabelle auf der nachsten Seite kann fiir
bestimmte Einscherungen ungefahrer Gesat-
wirkungsgrad von Anordnung der Einscherung
abgelesen werden.
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Donam Toplam Halat
Sayisi Donam Diizeni
[k] Verimi [7]]

1 0,98
2 0,97
4 0,95
6 0,93
8 0,91

Devir : istenen kaldirma hizinin belirli bir
tambur ¢apinda saglanabilmesi igin rediktorin
gerekli cikis devri asagidaki formllle hesap-
lanir.

= V, X k
T X (D:/11000)

n,: Reduktor gikis devri [d/d]
Vi: Kaldirma hizi [m/d]
Dr: Tambur ¢api [mm]

k: Donam sayisi

Girig glicii : Gerekli ¢ikis torku ve ¢ikis devri
belirlendikten sonra asagidaki formil kullanila-
rak rediiktortin giris glicu belirlenir.

P = sznz
'~ 9550 % 1

P;: Rediiktér girig giicti [kW]
M,: Rediiktor gikis torku [Nm]
n,: Reduktor cikis devri [d/d]

17 Rediiktor verimi, yaklasik olarak
0,94 alinabilir.

Rediiktor segimi : Reduktorin giris glict
belirlendikten sonra V serisi performans tablo-
larindan uygun rediktor bayukligi segilmelidir.
Segilecek redlktoriin gikis devri hesapla-

nan cikis devrine yakin olmali, secilen gikis
devrinde ve istenen ving sinifinda rediiktoriin
nominal girig glicl, hesaplanan giris gliciinden
buylk veya esit olmalidir. V serisi performans
tablolarinda “fs=1" sarti icin rediiktorlerin tagi-
digi gliglerde verilmistir. Istenilen ving sinifi igin
sayfa 15 te bulunan Ving siniflari - Endustriyel
servis faktorl karsilastirma tablosu kullanilarak
gerekli servis faktoru belirlenip, redUktor tipi
secimi yapilabilir.

www.yr.com.tr

Falls .Total Rope
[kl Reeving Arrangament
Efficiency [1]s]
1 0,98
2 0,97
4 0,95
6 0,93
8 0,91

Speed : Required output speed of gearbox for
necessary lifting speed with a specific drum
diameter can be calculated by using below
written formula.

Vi Xk

n = (D, 11000)

Ny Output speed [rom]
Vi Lifting speed [m/min]

Dr: Drum diameter [mm]
k: Falls

Input power : After determining required
output torque and output speed we can
calculate gearbox input power by using below
formula.

P = sznz
' T 9550 % 1

P: Input power [kW]
M,: Output torque [Nm]
n,: Output speed [rpm]

1. Gearbox efficiency,
approximately 0,94

Selection of gearbox : After calculating
required input power, we can select suitable
gearbox from V series performance tables.
Selected gearboxes output speed have to be
close to the calculated output speed and at
selected output speed the nominal power of
the gearbox at required crane class have to be
equal or bigger then the required input power.
You can find nominal powers of V series
gearboxes for “fs=1” condition at performance
tables. For required crane class you have to
find required service factor from crane classes
- service factor comparison table at page 15
and select suitable gearbox.

v

Sinacharung | Syl
der Einscherung [7]s]

1 0,98

2 0,97

4 0,95

6 0,93

8 0,91

Geschwindigkeit : Erforderliche Abtriebsdreh-
zahl des Getriebes fur notwendige Hubgeschwin-
digkeit mit vorgegebenem Trommeldruchmesser
kann mit Hilfe von unterer Gleichung berechnet
werden.

Vi Xk

n = (D, 11000)

N,: Abtriebsdrehzahl [U/min]
Vi: Hubgeschwindigkeit [m/min]

Dy: Trommeldurchmesser [mm]
k: Einscherung

Antriebsleistung : Nach der Bestimmung von
erforderliche Abtriebsdrehmoment und Ab-
triebsdrehzahl man kann Antriebsleistung des
Getriebes mit dem unteren Formel berechnen.

P = sznz
' 9550 % 1

P: Antriebsleistung [kW]
M,: Abtriebsdrehmoment [Nm]
N,: Abtriebsdrehzahl [U/min]

1. Wirkungsgrad des Getriebes,
ungefahr 0.94

Auswahl des Getriebes : Nach der Berechnung
von erforderlichen Antriebsleistung, man kann
geeignetes Getriebe von der Leistungstabelle
der V-Serie auswahlen. Abtriebsdrehzahl des
ausgewahlten Getriebes soll nah an berechnete
Abtriebsdrehzahl liegen. Bei dieser Drehzahl soll
die Nennleistung des Getriebes mit erforderlicher
Kranklasse gleich oder grof von erforderlicher
Antriebsleistung sein. Die Nennleistungen von
V Serie Getrieben fur “fs=1" -Bedingung kann
von der Leistungstabellen abgelesen werden.
Fir erforderliche Kranklasse soll entsprechen-
der Betriebsfaktor von der Vergleichstabelle
fir Kranklasse und Betriebsfaktor auf der Seite
15 gefunden werden und geeignetes Getriebe
ausgewahlt werden.
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Radyal Yiik Hesabi

Bir ving sisteminde halatin reduktorin gikis
miline en yakin oldugu, en kétu sart igin rediik-
torin cikis milinde olugan radyal ylik asagidaki
formdille yaklasik olarak hesaplanabilir. Gug
devir sayfalarinda verilen tonajlar ve donam
sayllari igin radyal yik kontrolleri yapilmistir
ve ayrica kontrole gerek yoktur. Glg devir say-
falarinda verilmeyen tonaj ve donam sayilari
icin asagidaki formul kullanilarak radyal yik
kontroll yapilabilir.

_ LX9,81X1000
= k

f;: Olusan radyal yik [N]

L: Yik [ton]

k: Donam sayisi

Overhung Load Calculation

Overhung loads for crane systems can be
calculated approximately with below written
formula, for the condition that the crane rope
is closest to the output shaft of gearbox.
Gearboxes were checked by calculation and
it is not necessary to check again. If you want
to calculate overhung load for a specific tones
and falls, which are not on performance tables
you can use below written formula.

_ LX9,81X1000
5= k

Ji: Overhung load [N]

L: Load [tones]

k: Falls

(=]

@
e
e
D]

18

v

Berechnung der Querkréfte

Querkrafte fur Krananlagen kann annaherungs-
weise mit unter geschrieben Formel fir die
schlechteste Bedingung, dass das Kranseil zu
der Ausgangswelle des Getriebes am nachsten
ist, berechnet werden. Getriebe wurden durch
Berechnung Uberprift, und es ist nicht not-
wendig, noch einmal Uberzuprifen. Wenn Sie
Querkraft fur eine bestimmte Last und Einsche-
rung, die nicht auf die Leistungtabellen stehen,
berechnen wollen, dann soll unten geschriebene
Gleichung verwendet werden.

_ LX9,81X1000
5= k

Ji: Querkraft [N]

L: Belastung [Tonnen]

k: Einscherung
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Rediiktor Donus Yonleri Direction of Rotation Getriebedrehrichtungen
V Serisi Urtinlerimiz icgin kullanilan yon tanimla- | V Series direction of rotation of are defined as | Die Drehrichtungen fir V Serie Getriebe sind
masi asagidaki gibidir. follows. wie folgt definiert.

3 Kademe / 3 Stages / 3 stufig

Saat Yoniinde
Clockwise
im Uhrzeigersinn

Ccw

Saat Tersi Yoniinde
Counter Clockwise
gegen Uhrzeigersinn

cCcw

Girig mili dénus yonune gore ¢ikis mili donlus

yonleri agagidaki gibidir. input shaft rotation directions are as follows. keit von der Antriebswellen sind wie folgt;

Output shaft rotation directions according to the ‘ Drehrichtungen der Abtriebswelle im Abhangig-

3 kademe / 3 Stages / 3 stufig

v
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Rediiktor Segim Ornegi
Asagida 6zellikleri belirtilen vincin sinifini

belirleyip, gli¢ devir sayfalarindan uygun olan
rediktord secelim.

Tonaj : 10 ton

Kaldirma hizi : 4 m/dak

Donam sayisi : 4/1

Tambur ¢api : 270 mm

Yikleme durumu : L3 (Agir) (Genellikle agir
yukleri, ancak sik sik da maksimum yukleri kal-
diran ving)

Kanca yuksekligi : 6 metre

Saatteki calisma sayisi : 8

GUnlik galisma saati : 8 saat

Yillik is glini : 260 giin

Beklenilen 6mur : 6 yil

1) Asagidaki formiil kullanilarak "t" giinliik orta-
lama aktif calisma sliresi hesaplanir.

H: Kanca yiiksekligi [m]
n: Saatteki calisma sayisi
T: Ginlik caligma saati

V. Kaldirma hizi [m/d]

[ = 2XHXnXT
60 XV,

= 2X6X8x8
60 X4

t = 3.2 saat

2) Gunlik ortalama aktif calisma suresi, yillk
is glinu ve beklenilen dmur carpilarak toplam
kullanim zamani hesaplanir.

3.2X260X6 = 4992 saat

3) Sayfa 13'deki kullanim sinifi tablosundan

vincin kullanim sinifi T5 (4992 > 3200) olarak
bulunur.

4) Vincin yik sinifi L3 (Agir) olarak belirtilmis,

kullanim sinifi da T olarak belirlenmisti. Sayfa
15'teki ving siniflari tablosundan vincin sinifi
M6 (3m) olarak bulunur.
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Gearbox Selection Tutorial

We are going to determine the class of the cra-
ne and choose the suitable gearbox from per-
formance tables, which’s technical properties
are written below.

Load : 10 tonnes

Lifting speed : 4 m/m

Falls : 4/1

Drum diameter : 270 mm

State of loading : L3 (Heavy) (Crane subjected
frequently to the maximum load and, normally,
to loads of heavy magnitude)

Hook path : 6 meters

Number of cycles per hour : 8

Working time per day : 8 hours

Number of working days per year : 260 days

Number of years of expected service : 6 years

1) We calculate"t" average daily utilization time
with the help of below written formula.

H: Hook path [m]
n: Number of cycles per hour
T: Working hours per day

Vi Lifting speed [m/min]

[ = 2XHXnXT
60 XV,

= 2X6X8x8
60 X4

t = 3.2 hours

2) We calculate total duration of use by multi-
plying average daily utilization time, the number
of working days per year and the number of
years of expected service.

3.2X260X6 = 4992 hours

3) We can read utilization class of the crane as
T5 (4992 > 3200) from utilization class table at
page 13.

4) Crane’s load class is L3 (Heavy) and we

found the utilization class as T5 . We can read
the class of the crane as M6 (3m) from crane
classes table at page 15.

v

Getriebeauswahl Beispiel

Nach den unteren Angaben wird erstens Kran-
klasse des Getriebes bestimmt und dann aus
der Leistungstabellen wird geeignetes Getriebe
ausgewahlt.

Belastung: 10 Tonnen

Hubgeschwindigkeit: 4 m/min.

Einscherung: 4/1

Trommeldurchmesser: 270 mm
Beladungszustand: L3(Schwer) (Kréne,die
hauptséchlich Beanspruchungen in der Néhe
der Héchstbeanspruchung unterzogen werden)
Hakenweg: 6 Meter

Anzahl von Starten pro Stunde: 8
Betriebsstunden pro Tag: 8 Stunden

Anzahl von Betriebstagen pro Jahr: 260 Tagen

Jahren von erwartetem Lebensdauer: 6 Jahren

1) Man berechnet "¢" durchschnittliche Laufzeit
pro Tag mit Hilfe von folgender Gleichung

H: Hakenweg [m]
n: Anzahl von Starten pro Stunde
T Betriebsstunden pro Tag

Vi: Hubgeschwindigkeit [m/min]

= 2XHXnXT
60 XV,

_2X6X8X8

f 60 X 4

t = 3.2 Stunden

2) Mit der Multiplikation von durchschnittliche
Laufzeit pro Tag, Anzahl von Betriebstagen pro
Jahr und Jahren von erwartetem Lebensdauer
erhalt man Gesamtlaufzeit.

3.2 X260 X6 = 4992 Stunden

3) Laufzeitklasse von Kran wird von der
Tabelle der Laufzeitklasse auf der Seite 13 als
Tg (4992>3200) abgelesen.

4) Belastungsstufe von Kran ist L3 (Schwer)
und die Laufzeitklasse wurde als T festgestellt.
Kranklasse wird von der Tabelle auf der Seite
15 als M6 (3m) abgelesen.
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5) Vincin tonaji 10 ton, donam sayisi 4/1,
tambur ¢apida 270 mm olarak verilmis.
Kaldirma hizi olarakta 4 m/dak isteniyor.
Katalogumuzun gu¢ ve devir sayfalarindan 10
ton tonaj, 4/1 donam sayisi sayfasi bulunur
(sayfa 171). 270 mm tambur ¢apinda 4.0
m/dak kaldirma hizinda M6 (3m) sinifini
saglayan VR573.1K-3E132M/4D segilir.

6) VR573.1K-3E132M/4D

i (Cevrim Orani) = 77,63

Motor giicti / devri = 7,5 kW / 1465 d/d
Cikis momenti = 3571 Nm

Cikis devri =19 d/d

Tasidigi guvenilir radyal yik = 83614 N

7) Katalogumuzun glic ve devir sayfalarinda
standart olarak verilen tonajlarda ve donam sa-
yilarinda, reduktorlerin ¢ikis millerinde olusan
radyal yukler hesaplanarak kontrolleri yapil-
mistir. Belirtilen ving siniflari igin rediktorlerin
tasidigr guvenilir radyal yukler olusan radyal
yuklerden daha biyuktir. Glg ve devir sayfala-
rinda gegen standart tonaj ve donam sayilarin-
da belirtilen ving siniflari igin tekrar radyal yik
kontroll yapiimasina gerek yoktur.

www.yr.com.tr

5) Crane’s load is 10 tonnes, 4/1 falls and drum
diameter is 270 mm. The required lifting speed
is 4 m/min. We find 10 tonnes load and 4/1 falls
page from our catalogues performance tables
(page 171). We choose VR573.1K-3E132M/4D
which’s class is M6 (3m) with 270 mm drum di-
ameter and 4.0 m/min lifting speed.

6) VR573.1K-3E132M/4D

i (Ratio) = 77,63

Motor power / speed = 7,5 kW / 1465 rom
Output torque = 3571 Nm

Speed = 19 rpm

Permissible overhung load = 83614 N

7) We have checked the occurring overhung
loads at the output shafts of our gearboxes for
our standard tonnages and falls at our perfor-
mance tables. For the stated crane classes
permissible overhung loads are bigger then
the occurring overhung loads. For our standard
tonnages and falls checking the occurring over-
hung loads again is not necessary.

v

5) Die Belastung von Kran ist 10 Tonnen,
Einscherung ist 4/1 und Trommeldurchmes-
ser ist 270 mm. Erforderliche Hubgeschwin-
digkeit betragt 4 m/min. Wir gehen zur Sei-
te der Leistungstabelle mit 10 Tonnen Last
und 4/1 Einscherung (Seite 171). Wir wahlen
VR573.1K-3E132M/4D mit Kranklasse M6
(3m), Trommeldurchmesser 270 mm und Hub-
geschwindigkeit 4.0 m/min.

6)VR573.1K-3E132M/4D

i (Ubersetzung) = 77,63

Motor -leistung / -drehzahl = 7,5 kW / 1465 U/
min

Abtriebsdrehmoment = 3571 Nm
Abtriebsdrehzahl = 19 U/min

Zulassige Querkraft = 83614 N

7) Entstandene Querkréfte an der Abtriebs-
welle des Getriebes werden entsprechend zu
Belastung und Einscherung dberpriift . Fiir die
genannte Kranklassen soll zuldssige Querkraf-
te gréBRer als entstandene Querkréfte sein. Eine
nochmalige Uberpriifung von Querkréfte ist
nicht erforderlich.
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Rediiktor Segim Ornegi - 2

Asagida 6zellikleri belirtilen, katalogumuzun
glc ve devir sayfalarinda standart olarak
bulunmayan tonajda ve tambur ¢apinda kul-

lanilacak olan ving i¢in, uygun olan reduktoru
secelim.

Tonaj : 15 ton

Kaldirma hizi : 4,5 m/dak
Donam sayisi : 4/1

Tambur ¢api : 295 mm
istenilen ving sinifi : M6 (3m)

1) Asagidaki formul kullanilarak reduktor cikis
torku bulunur.

_ LX9,81 X(D:/2000)
kX175

M,: Reduktoér gikisinda gerekli tork [Nm]

M,

L: Yik [kg]
D;: Tambur gapi [mm]
k: Donam sayisi
1s. Halat donam diizeni verimi
Sayfa 17°de bulunan toplam halat donam di-
zeni verimi tablosundan 4 donam igin toplam

verim 0,95 olarak okunur.

_ 15000 X 9,81 X(295/2000)
M, =

4X0,95
M, = 5712 Nm

2) Asagidaki formul kullanilarak rediktor cikis
devri bulunur.

_ Xk
7T X (Dr/1000)

n,: Reduktor cikis devri [d/d]

1

V,.: Kaldirma hizi [metre/dakika]

Dr: Tambur ¢api [mm]

_ 45x4
71 X (295/1000)

n,

n, = 19,4 d/dak

22

Gearbox Selection Tutorial - 2

We are going to select a suitable gearbox for
a crane, which will be used with tonnage and
drum diameter thats are not on our standard
performance tables.

Load : 15 tones

Lifting speed : 4,5 m/min

Falls : 4/1

Drum diameter : 295 mm

Required crane class : M6 (3m)

1) We calculate output torque of gearbox with
below written formula.

M, = LX9,81 X (D;/2000)
kXns
M,: Required output torque [Nm]
L: Load [kg]
Dy

k: Falls

Drum diameter [mm]

ns: Ro_p_e reeving arrangement
efficiency

We read total rope reeving arrangement ef-
ficiency of 0,95 for 4/1 falls from the table at
page 17.

M= 15000 X 9,81 X (295/2000)
: 4%0,95

M, = 5712 Nm
2) We calculate the output speed of the gearbox
with below written formula.
_ Xk
7T X (Dry/1000)

n,

N,: Output speed [rom]
Vi Lifting speed [m/min]

Dy: Drum diameter [mm]

_ 4,5%X4
= X (295/1000)
n. = 19,4 rpm

-

Getriebeauswahl Beispiel 2

Wir werden ein Getriebe fiir ein Kran, der mit
einer Belastung und Trommeldurchmesser, de-
ren Werten nicht auf unserem Katalog gefun-
den werden kann, auswéahlen.

Belastung: 15 Tonnen

Hubgeschwindigkeit: 4.5 m/min

Einscherung: 4/1

Trommeldurchmesser: 295 mm

Erforderliche Kranklasse: M6 (3m)

1)Wir berechnen Abtriebsdrehmoment mit Hilfe
von folgender Gleichung

_ LX9,81X(D,/2000)

M, X1

M,: Abtriebsdrehmoment [Nm]
L: Last[kg]

Dr: Trommeldruchmesser [mm]
k: Einscherung

1. Wirkungsgrad von Anordnung der
Einscherung

Wir haben festgestellt, dass Wirkungsgrad von
Anordnung der Einscherung von der Tabelle auf
der Seite 17 fur 4/1 Einscherung 0.95 betragt.

_ 15000 X9,81 X(295/2000)

M 4%0,95

M, = 5712 Nm

2) Wir kénnen Abtriebsdrehzahl von Getriebe
mit unterer Gleichung berechnen.

= V. Xk
P X (D;/1000)

N, Abtriebsdrehzahl [U/min]

V: Hubgeschwindigkeit [m/min]

Dy: Trommeldurchmesser [mm]

_ 4,5%x4
"= X (295/1000)
n, = 19,4 U/ min
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3) Asagidaki formil kullanilarak rediiktor ihtiyag
girig guicu belirlenir.

P = M
' 9550Xn
P,: Reduktor giris glict [kW]

M,: Rediiktor gikig torku [Nm]
n,: Reduktor ¢ikis devri [d/d]

1): Reddiktor verimi, yaklagik
olarak 0,94 alinabilir.

P 5712 X 19,4
"7 9550% 0,94
P = 12,34 kW

4) V serisi performans tablolarindan 1400 d/
dak giris devrinde ¢ikis devri 18 d/dak, M6 (3m)
yuk sinifinda nominal giris gticti 17.58 kW olan
VR673... secilir (sayfa 356).

5) Hesaplanan ihtiyag giris gliciinii saglayan 15
kW motorlu VR673.1K-3E160L/4D tip rediiktor
segilir.

6) VR673.1K-3E160L/4D

i=76,17

Motor guct = 15 kW

Cikis devri =18 d/d

Tasidigi gtivenilir radyal yik = 61142 N M8 (5m)
sinifi igin.

7) Reduktor ¢ikis milinde olusan radyal ylk asa-
gidaki formdlle hesaplanir.

_ LX9,81X1000
h= K

_ 15%9,81X 1000
= 1

£, = 36788 N

V serisi performans tablolarinda rediktorlerin
M8 (5m) sinifindaki giivenilir radyal yukleri ve-
rilmistir. Olusan radyal yiik rediktoriin M8 (5m)
sinifinda tasidigi glvenilir radyal yikten daha
dusuktir. M6 (3m) sinifinda rediktdr daha em-
niyetli olacaktir. Segilen rediktoérin ¢ikis mi-
linde olusan radyal ylkin rediktérin M8 (5m)
sinifinda tasidigi glvenilir radyal yikten daha
yuksek olmasi durumunda reduktorin secilen
daha disuk ving sinifi igin tasidigi guivenilir rad-
yal ylkinin hesaplanmasi gerekir. Litfen bu
durumda radyal yUk kontroll igin bize daniginiz.
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3) We calculate required input power of the
gearbox with the below written formula.

P = sznz
' 9550Xn

P:
M,:

Input power [kW]

S

Output torque [Nm]
n,: Output speed [rpm]

1]: Gearbox efficiency,
approximately 0,94

P 5712 X 19,4
' 9550X 0,94
P = 12,34 kW

4) We choose VR673... which’s output speed is
18 rpm, with 1400 rpm input speed, nominal
input power is 17.58 kW at M6 (3m) crane
class from performance tables (page 356).

5) We choose VR673.1K-160L/4-L 20 type
gearbox with 15 kW motor power which is
sufficient for calculated required input power.

6) VR673.1K-3E160L/4D

i=76,17

Motor power = 15 kW

Output speed = 18